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1.2. OBJETIVO

Realizar experimentos relacionados com o contetdo da disciplina Sistema de Controle.

1.3. EMENTA

Conceitos e classificacdo de sistemas de controle: malha aberta e malha fechada, controle
sequencial, servomecanismo, controle numérico, controle analdgico, controle digital; Sensores e
Atuadores: termistor, termopar, strain gage, sensores de efeito Hall, solenoide, LVDT, resolver,
synchron, tacémetro, acelerémetro, potenciémetro, encoder. conversor frequéncia tensdo e tensdo
frequéncia, optointerrupters, servodrivers; Simulacdo Analdgica: amplificador, integrador, somador,
diagramas de simulagéo analdgica, experimentos (malha aberta e malha fechada resposta de sistemas de
12 e 22 ordem); Simulacdo Digital: métodos numeéricos para resolucdo de equacgdes diferencias ( Euler,
Runge-Kutta, Adams-Smith), escolha do intervalo de integracdo, simulagdo pelo Matlab/Simulink;
Analise de sistema lineares; levantamento da resposta em frequéncia de sistemas de la e 2a ordem;
Simulacdo e sintese de um sistema de controle por realimentacdo (controle de velocidade de um motor
DC); Simulacdo e sintese de um sistema de controle através de técnicas de resposta em frequéncia,;
Simulacdo e sintese de um sistema de controle por realimentacédo utilizando controladores P, Pl e PID.
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